
控制器選用表
電動缸控制器

型號 MECP MECQ1 CK10 CM10 CM20

圖示

適用步進馬達系列 SM SM SM OBM BM

特色

脈波控制 單脈波 / 雙脈波 – 單脈波 / 雙脈波 /
AB 正交脈波

單脈波 / 雙脈波 單脈波 / 雙脈波

I/O

輸入 4 12 12 – 5

輸出 4 10 10 – 4

I/O 功能 –
1. 自定義 I/O
2. 可程式化運動控制

(Position Table)

1. 自定義 I/O
2. 可程式化運動控制

(Position Table)
–

1. 自定義 I/O
2. 可程式化運動控制 

( 參數編輯 )

通訊控制 – Plus-R /
DLL 函式庫 (PC base)

Plus-R /
DLL 函式庫 (PC base) /

Modbus
– Modbus

通訊介面 – RS485 RS485 – RS485

動作模式
定位控制
速度控制

定位控制
速度控制
轉矩控制

定位控制
速度控制
轉矩控制

定位控制
速度控制

定位控制
速度控制

輸入電壓 DC 24V
控制器 : DC 24V
馬達驅動 : DC 

24V~48V
DC 24V DC 24V~48V

尺寸 W×H×D (mm) 115.5×66×25.3 134×83×26.5 134×83.3×26.5 97×60×24 146×86.6×28.4


