
MCRH—S3—16—A—90S

可因不同工件，迅速更換不同夾爪。

考慮作業性,各配管及配線皆在相同的面㆖。

兩處調整機構可分別調整夾爪的旋轉角度±5°。

調整機構的緩衝裝置,可選配調整螺栓
(橡膠緩衝)或油壓緩衝器。

其外型尺寸比傳統型約減少22%。
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傳統型會因配管外露而在
作動時產生干擾。
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180º開關夾爪 ㆔爪機械手

S3 S2 Y

180 c.p.m

0.05 mm

0.25 ~0.7 MPa

0.1 ~0.7 MPa

MCRH

 50~200 mm/s

RHN/RHP(3線式)

RH (2線式), RHN/RHP(3線式)

 0.014J

 0.07~0.3 s/90°(at 0.5 MPa) (※2)

※1. 碰撞到調整螺栓 , 會產生±5°變化的震動

※2. 超過控制速度㆖限使用會產生黏滯現象而無法作動 ,因此請依
照速度調整範圍內使用。

※3. 傳感器規格請參 5-12 頁。

90°±10°, 180°±10° (※1)

＋5℃~＋60℃

迴轉角度

A: 調整螺栓
R: 油壓緩衝器

RH × 1
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規格：
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使用流體
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周圍溫度
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調整螺栓
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使用壓力範圍
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油壓緩衝

迴轉部位

夾爪部位

迴轉部位

夾爪部位

複動型

空氣

訂購㈹號：

氣缸內徑型號

機械手

平行夾爪

傳感器固定方式：傳感器：

數量

接點型式出線為㈬平

㈲接點

無接點 NPN

無接點 PNP

迴轉機械手

單葉片

傳統機械手

連結機構

迴轉機構由內部齒輪與齒
軌驅動其所占體積較大。
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工作物的夾持點為依照每個使用壓力的外懸量(H)
在圖示範圍內使用,若將工作物的夾持點設於限制
範圍外的話會對夾爪壽命產生影響。
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