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Seleccione la constante
de amortiguacion del grafico
1: Velocidad de impacto alta
2: Velocidad de impacto media
3: Velocidad de impacto baja
S: MAC-S serie
K: MAC-K serie

D.E. TUBO CARRERA
(mm) (mm)

MAD: Ajustable
MAC: Autocompensado
MACD: Amortiguador doble

¢Por qué necesitamos amortiguadores?

El método mas simple para aumentar la productividad es aumentar la ve-
locidad de operacion de la maquina. A menudo se acompania de vibracio-
nes y ruidos excesivos, dafios a maquinas y productos y disminucion de la
vida util de la maquina. Lo mas importante de todo, la seguridad tiene que
ser sacrificada en cierto grado debido a las grandes fuerzas de choque
generadas.

Los amortiguadores MINDMAN estan desarrollados para proporcionar una
desaceleracion lineal y, por lo tanto, resolver estos problemas. Pueden
detener o cambiar la direccién de los objetos en movimiento de manera
suave y silenciosa sin comprometer la seguridad. Los amortiguadores
MINDMAN son ideales para la absorcién de energia y se utilizan siempre
que se producen fuerzas de choque.

Ventajas de utilizar los amortiguadores
1. Para el incremento de la tasa de produccion.
2. Para extender la vida util de la maquina.

3. Para simplificar el disefio del equipo.

4. Para reducir el costo del mantenimiento.

5. Para reducir la vibracion y los niveles de ruido.

Comparacion de amortiguacion de impacto directo, muelles
de caucho, amortiguacién de cilindros y amortiguadores

En caso de que los amortiguadores de MINDMAN en comparaciéon con
otros dispositivos de amortiguacién como muelles, amortiguadores de
aire o materiales de goma, las fuerzas de resistencia son diferentes entre
si. Solo los amortiguadores MINDMAN pueden detener un objeto en
movimiento y evitar un fuerte impacto sin problemas y silenciosamen-

te. La figura 1 muestra un esquema de comparacion de las fuerzas de
choque generadas por diferentes materiales de amortiguacion. Mediante
un disefio especial del sistema de medicion de fluidos, los amortiguadores
MINDMAN, pueden proporcionar una fuerza resistente constante o una
desaceleracion lineal durante toda la carrera de impacto, toda la energia
cinética del objeto en movimiento se convierte en calor y se disipa en el
aire.

Muelles, amortiguadores de aire y materiales de goma solo disipan una
pequefa proporcion de la energia cinética y almacenan el resto en forma
de energia elastica. Por lo tanto, las grandes fuerzas resistentes y las
fuerzas de rebote son inevitables cerca del impacto final. Sin un sistema
de medicion delicado, el impacto directo producira una gran fuerza al
comienzo de la carrera de impacto.

Amortiguador del cilindro
Impacto directo

Muelles y PU
Amortiguadores

Fuerza

Carrera

M mindman

En blanco: Con cabezal de impacto
N: Sin cabezal de impacto

Principios de funcionamiento de los amortiguadores
Todas las series de amor-

tiguadores MINDMAN Fuerza de impacto
son de construccion tal

como se muestra en el Cabeza tope .

siguiente dibujo. En el Tapén de

momento del impacto, impacto
el vastago se desplaza
hacia el amortiguador .

! 9y Cuerpo del Vastago

y el fluido hidraulico se
introduce en el acumu-
lador para producir una
fuerza resistente. A causa
de la separacion y el
tamafio especial de los
orificios, la presion en el
tubo interno permanece
constante durante todo

el golpe de impacto. Los
amortiguadores MIND-
MAN proporcionan una
desaceleracion lineal y
hacen que el objeto im-
pactante se detenga de
forma suave y silenciosa.
Al final del impacto de
carrera, el muelle de
retorno empuija el piston Construccion de un amortiguador
a su posicién original para el siguiente ciclo.

tubo
Fluido

Acumulador

Piston

Valvula
antirretorno

Orificios

Muelle de

retorno . ’
Tubo interior

Consideraciones para seleccionar los amortiguadores

1. Direccion en movimiento (en horizontal, libre caida o movimiento
rotativo)

2. El peso total del objeto de impacto.

3. Fuerza de propulsién. (neumatico / cilindro hidraulico, motor etc.)

4. Velocidad de impacto.

5. Numero de ciclos de impacto por hora.

6. Cantidad aplicable de amortiguadores en la direccion del impacto.

Funciones de los amortiguadores hidraulicos

1. Elimina la vibracion y absorbe la energia en poco tiempo.

2. Reduce el ruido de funcionamiento y ofrece un ambiente de trabajo
tranquilo.

3. Acelera el funcionamiento de la maquina y eleva la capacidad de pro-
duccion.

4. Extiende la vida util de la maquina y reduce el servicio postventa.

5. Mejora la calidad de los productos.

Aplicaciones

Robots para maquinas de moldeo por inyeccion de plastico, robots de
recogida y colocacion, equipos de alimentacion, maquinas de serigrafia,
transportadores, cilindros de aire, sistemas de transporte de vibraciones,
puertas enrollables, equipos médicos, industrias de fundicion, cilindros sin
vastago, maquinas de embalaje, maquinas herramientas, maquinas de
caucho / plastico , maquinas para trabajar la madera, industrias aeronauti-
cas, equipos militares, investigaciones educativas y lineas de transferencia
automotriz.

* Las especificaciones del clientes son bienvenidas.
* Las especificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso.



MAC Autocompensacion
AMORTIGUADORES mindman

. Especificaciones
Méax. Nm Masa Max. sin Con Temperatura de Fiiacion
M Carrera [Max. Nm por 5 efectiva | velocidad cabezal | funcionamiento Jac
odelo . por hora . B lcabezal de . ) anillo
(mm) | ciclo (Nm) max. |deimpacto| de (°C) (Sin
(Nm) impacto | . o (SC)
- (kg) (m/s) impacto | congelacion)
.! MAC-0806-1 6 2 8800 0.5 2.0 o o -10~+80 SC-08
Eﬁ MAC-0806-2 6 2 8800 2 1.0 o o -10~+80 | SC-08
: MAC-0806-3 6 2 8800 6 0.5 o o -10~+80 SC-08
% MAC-1005-1 5 3 10800 1 3.0 o o -10~+80 SC-10
& MAC-1005-2 5 3 10800 3 1.5 o o -10~+80 SC-10
008 = A ool ; MAC-1005-3 5 & 10800 7 0.8 o o -10~+80 SC-10
MAC-1008-1 8 4 15200 2 3.0 o o -10~+80 SC-10
MAC serie MAC-1008-2 8 4 15200 4 1.5 o o -10~+80 SC-10
. L MAC-1008-3 8 4 15200 9 0.8 o o -10~+80 SC-10
Tipo mini - M8, M10, M12
PO 8, 0, MAC-1210-1 10 5 17640 5 3.0 o o -10~+80 SC-12
Nuestros amortiguadores en miniatura MAC-1210-2 | 10 S 17640 10 1.5 ° ° -10~+80 | SC-12
de la Serie MAC - M8, M10, M12, MAC-1210-3 10 ) 17640 30 0.8 o o -10~+80 SC-12

proporcionan un gran efecto para el

impacto de golpes y se detienen

suavemente y son ideales para cargas

ligeras. | Rosca Lado opuesto H

R A
o
_J _J
F
E Carrera B
A

Dimensiones
Modelo Rosca |C2™@| A | B | ¢ (b |E| F [ 1|1 |FesC
(mm) (9)
MAC-0806-1 |M8x1.0/0.75] 6 |50 |38 66| 3 |6 [33 [11 [3 ] 11
MAC-0806-2 |M8x1.0/0.75] 6 |50 |38 66| 3 |6 [33 [11 [3] 1
MAC-0806-3 |M8x1.0 6 |50 |38 66| 3 [6 [33 [11 [3] 11
MAC-1005-1 [M10x1.0 5 [387 277 86| 286 [220[127] 3| 14
MAC-1005-2 |[M10x1.0 5 [387 277 86| 286 [220[127] 3] 14
MAC-1005-3 [M10x1.0 5 |387 277 ] 86| 286 [229[127] 3| 14
MAC-1008-1 [M10x1.0 8 |57 [43 86| 3 [6 [38 [127] 3] 20
MAC-1008-2 [M10x1.0 8 |57 [43 86| 3 |6 [38 [127] 3] 20
MAC-1008-3 [M10x1.0 8 |57 |43 86| 3 |6 [38 [127] 3] 20
MAC-1210-1 [M12x1.0 10 [695][50 [103| 3 [95|455 |14 |4 | 315
MAC-1210-2 |[M12x1.0 10 [695][50 [103] 3 [95[455[14 [4 | 315
MAC-1210-3 [M12x1.0 10 [695 ][50 [103| 3 [95[455[14 |4 | 315
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AMORTIGUADORES
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Especificaciones

. ; Méx. Nm Mas'a Ve!ocidad Sin Con Temperatura de Fijacién
Modelo arrera qu. Nm por por hora efec,tlva de 'm,padocabezal a cabezal funmor:amlento anillo
(mm) | ciclo (Nm) (Nm) max. Mmax. impacto | . de . (°C) . (SC)
(kg) (m/s) impacto | (Sin congelacion)
0 MAC-1412-1 12 15 30000 8 3.0 o o -10~+80 SC-14
MAC-1412-2 12 15 30000 50 1.5 o o -10~+80 SC-14
MAC-1412-3 | 12 15 30000 100 0.8 o o -10~+80 SC-14
MAC-1416-1 16 20 35000 10 3.0 o o -10~+80 SC-14
MAC-1416-2 16 20 35000 70 1.5 o o -10~+80 SC-14
MAC-1416-3 | 16 20 35000 150 0.8 o o -10~+80 SC-14
MAC-1420-1 20 20 35000 10 3.0 o o -10~+80 SC-14
MAC-1420-2 | 20 20 35000 70 1.5 o o -10~+80 SC-14
MAC-1420-3 | 20 20 35000 150 0.8 o o -10~+80 SC-14
MAC serie MAC-1425-1 | 25 28 | 37000 | 20 | 3.0 ° ° -10~+80 | SC-14
Tipo porosidad fija -M14, M20 MAC-1425-2 | 25 28 37000 150 1.5 o o -10~+80 SC-14
MAC-1425-3 | 25 28 37000 250 0.8 o o -10~+80 SC-14
La serie MAC es para estructura fija. MAC-2020-1 20 40 40000 30 3.5 o o -10~+80 SC-20
Mediante un disefio especial y un MAC-2020-2 | 20 | 40 | 40000 | 200 | 20 ° o 10~+80 | SC-20
método fijo de un orificio de aceite MAC-2020-3 | 20 | 40 | 40000 | 700 | 1.0 | o o -10~+80 | SC-20
experimentado, se logra la
desaceleracion lineal sobre el objeto en MAC-2030-1 30 50 48000 30 3.5 ° ° -10~+80 SC-20
movimiento. Desde cargas ligeras de MAC-2030-2 30 50 48000 200 2.0 o o -10~+80 SC-20
alta velocidad hasta cargas pesadas de MAC-2030-3 | 30 50 48000 700 1.0 o o -10~+80 SC-20
baja velocidad, se puede absorber la
energia adecuada sin ningun
ajust_e: I'T)espués la carga se e!imina y | Rosca Lado opuesto H
al reiniciar, el muelle empujara el 4
centro del eje a su ubicacion original. 3 —{) —
La serie MAC dispone de tres modelos
de velocidad: alta, media y baja, para °
sus distintas necesidades. =8 L
F
E [Carrera B
A
Dimensiones
Modelo Rosca |c2"®@ A | B | c |D|E| F |H |1 [P0
(mm) (9)
MAC-1412-1 (M14x1.0/1.5| 12 99.2| 76 | 12 4 | 11.2 67 | 19 5 80
MAC-1412-2 |[M14x1.0/1.5| 12 99.2| 76 | 12 4 | 11.2 67 | 19 5) 80
MAC-1412-3 [M14x1.0/1.5| 12 99.2| 76| 12 4 | 112 67 | 19 5 80
MAC-1416-1 |[M14x1.0/1.5| 16 [122.2| 95 | 12 4 | 11.2 86 | 19 5 85
MAC-1416-2 (M14x1.0/1.5| 16 [122.2| 95 | 12 4 | 11.2 86 | 19 5 85
MAC-1416-3 |[M14x1.0/1.5| 16 [122.2| 95 | 12 4 | 11.2 86 | 19 5) 85
MAC-1420-1 [M14x1.5 20 (126.2| 95 | 12 4 | 112 86 | 19 5 95
MAC-1420-2 (M14x1.5 20 [126.2| 95 | 12 4 | 11.2 86 | 19 5) 95
MAC-1420-3 (M14x1.5 20 |126.2| 95 | 12 4 | 11.2 86 | 19 5 95
MAC-1425-1 (M14x1.0/1.5| 25 [146.2| 110 | 12 4 | 11.2 | 101 19 ) 105
MAC-1425-2 |[M14x1.0/1.5| 25 |[146.2| 110 | 12 4 | 11.2| 101 19 5 105
MAC-1425-3 |[M14x1.0/1.5| 25 (146.2| 110 | 12 4 | 11.2| 101 19 5) 105
MAC-2020-1 |M20x1.5/2.0| 20 (145.3| 110 |17.8| 6 |153 | 101 | 26 7 215
MAC-2020-2 [M20x1.5 20 |145.3| 110 [17.8| 6 |[153 | 101 | 26 7 215
MAC-2020-3 |M20x1.5 20 |145.3| 110 [17.8| 6 | 153 | 101 | 26 7 215
MAC-2030-1 |M20x1.5/2.0/ 30 (158.3| 113 |17.8| 6 |153 | 104 | 26 7 220
MAC-2030-2 |M20x1.5/2.0/ 30 (158.3| 113 |17.8| 6 |153 | 104 | 26 7 220
MAC-2030-3 [M20x1.5 30 |158.3| 113 [ 178 6 |[153 | 104 | 26 7 220
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MAC Autocompensacion

AMORTIGUADORES mindman
Especificaciones
- M Carrera s le L LT ef“iizsa d\{eeilr(:l(;:ec‘ti £l ca%:;al Err::?:r::tmuir:n?: Fija_cién
odelo porciclo | por hora . . [cabezal dej o anillo
(mm) 1" Nm) Nmp | ma | omax o | % | €O (SC)
(kg) (m/s) impacto | (Sin congelacion)
MAC-2050-1 50 60 60000 60 3.5 o o -10~+80 SC-20
MAC-2050-2 50 60 60000 400 2.0 o o -10~+80 SC-20
MAC-2050-3 | 50 60 60000 | 1200 1.0 o o -10~+80 SC-20
MAC-2525-1 | 25 80 54000 200 | 4.0 o o -10~+80 SC-25
MAC-2525-2 25 80 54000 800 2.5 o o -10~+80 SC-25
MAC-2525-3 25 80 54000 | 1500 1.0 o o -10~+80 SC-25
MAC-2540-1 40 120 75000 300 4.0 — o -10~+80 SC-25
MAC-2540-2 40 120 75000 | 1200 2.5 — o -10~+80 SC-25
MAC-2540-3 40 120 75000 | 2000 1.0 — o -10~+80 SC-25
MAC-2550-1 50 135 90000 200 4.0 o o -10~+80 SC-25
MAC-2550-2 50 135 90000 900 2.5 o o -10~+80 SC-25
MAC-2550-3 | 50 135 90000 | 1680 1.0 o ) -10~+80 SC-25
MAC serie MAC-2580-1 | 80 150 | 120000 | 150 4.0 o o -10~+80 SC-25
TipO porosidad fija - M20, M25 MAC-2580-2 80 150 120000 | 600 2.5 o o -10~+80 SC-25
MAC-2580-3 80 150 120000 | 1200 1.0 o o -10~+80 SC-25
Los modelos M20, M25 son aplica-
bles para alto impacto y alta efectivi- MAC-2540
dad. a I Rosca ICa)g(L;ei_s'to
(S
o T [ =
MAC-2050 ' - -
MAC 2225 | Rosca gggejto E Carrera |G FB
Q A
o n ] MAC-2550
L] - MAC-2580
L F Rosca
E_Carrerg B I Lado opuesto H
A Q ﬁio opuesto J
ol (T H = T
f - - |
P
E | Carrera B
A
Dimensiones
Modelo Rosca |8 A | B |c|D|E|F|G|H]|1]|J]|K]|P
(mm) (9)
MAC-2050-1 [M20x1.5/2.0| 50 |232.8(167 [|17.8| 6 |15.8|158| — |26 | 7 | — | — | 300
MAC-2050-2 (M20x1.5 50 |232.8|167 |17.8 6 |15.8[158 | — (26| 7 | — | — | 300
MAC-2050-3 (M20x1.5 50 |[232.8 (167 |[17.8| 6 |15.8/158| — |26 | 7 | — | — | 300
MAC-2525-1 [M25%1.5/2.0( 25 |155 [111 228 (19 |101| —|32| 9 (— | —|330
MAC-2525-2 [M25%1.5/2.0f 25 |155 [111 221 8 (19 (101 — |32 9 | — | — 330
MAC-2525-3 (M25%1.5/2.0| 25 (155 (111 221 8 (19 [(101| — |32 9 | — | — | 330
MAC-2540-1 (M25%x1.5/2.0| 40 (214 (127 (22 | 8 | 37 |117({10|32| 9 | — | — | 430
MAC-2540-2 (M25x1.5/2.0| 40 (214 (127 (22 | 8 | 37 |117 |10 (32| 9 | — | — | 430
MAC-2540-3 (M25x1.5/2.0| 40 |214 (127 |22 | 8 | 37 |117|(10|32| 9 | — | — | 430
MAC-2550-1 (M25x1.5/2.0| 50 |239.5(1705(22 | 8 | 19 |100| — [ 32 | 9 [22.8| 11 | 435
MAC-2550-2 (M25x%1.5/2.0| 50 |239.5(1705(22 | 8 | 19 |100| — [ 32| 9 [22.8| 11 | 435
MAC-2550-3 [M25x1.5/2.0| 50 [239.5(170.5(22 | 8 | 19 |100| — [ 32| 9 [22.8| 11 | 435
MAC-2580-1 [M25x1.5/2.0| 80 |336 (237 |22 | 8 | 19 |100| — | 32| 9 [22.8| 11 | 535
MAC-2580-2 ([M25x1.5/2.0| 80 |336 (237 |22 | 8 | 19 |100| — | 32| 9 [22.8| 11 | 535
MAC-2580-3 [M25x1.5/2.0| 80 |336 (237 |22 | 8 | 19 |100| — [ 32| 9 [22.8] 11 | 535
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MAC Autocompensacion
AMORTIGUADORES mindman

Especificaciones
Max. N Masa | Velocidad si Con Temperatura de Fiiaci6
Carrera [Max. Nm por ax. fim efectiva |de impacto n cabezal |  funcionamiento lacion
Modelo . por hora . ) lcabezal de o anillo
(mm) | ciclo (Nm) (Nm) max. max. impacto de (°C) (S0)
(kg) (m/s) impacto | (Sin congelacion)
MAC-3660-1 | 60 250 | 120000 | 400 4.0 — o -10~+80 SC-36
MAC-3660-2 | 60 250 | 120000 | 1500 2.5 - o -10~+80 SC-36
MAC-3660-3 | 60 250 | 120000 | 2400 1.0 - o -10~+80 SC-36
MAC-3660
| Rosca  opuesto lado H
8
MAC serie Ba —
. . - (&)
Tipo porosidad fija - M36 | L
G
La serie MAC autocompensante e ideal E Carrera BF
para la absorcién de energia en impactos A
de alta velocidad, velocidad media y baja
velocidad. La serie MAC Puede detener un
objeto de manera suave y silenciosa.
Dimensiones
Modelo Rosca Gl A B C D E F G | H | 2D
(mm) (9)

MAC-3660-1 | M36x1.5 60 | 248 162 [355| 10 (26 |134 | 17 | 46 | 15 | 1030
MAC-3660-2 | M36x1.5 60 | 248 |162 [355| 10 (26 134 | 17 | 46 | 15 | 1030
MAC-3660-3 | M36x1.5 60 248 |162 |35.5| 10 |26 |134 | 17 | 46 | 15 | 1030
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Méax. Nm | Max. Nm Masla Mé?( ) Sin e En funcionamiento| Fijacion
Modelo Gl porciclo | porhora efegtlva ve!omdad cabezal de e i temp. (°C) anillo
i (Nm) (Nm) xS, (D impacto | . & (Sin congelacion) | (SC)
(ka) (m/s) impacto
MAC-1415-6K | 15 9.8 | 35280 | 30 1.0 - o -10~+80 |SC-14
MAC-1415-7K | 15 9.8 | 35280 | 15 15 = o -10~+80 |SC-14
MAC-2020-2K | 20 36 | 22000 | 27 2.0 — o -10~+80 |[SC-20
MAC-2030-5K | 30 44 | 26460 | 60 1.2 = o -10~+80 [SC-20
MAC-2030-6K | 30 44 | 26460 | 30 17 - o -10~+80 [SC-20
MAC-2030-7K | 30 44 | 26460 | 15 24 = o -10~+80 [SC-20
MAC-2030-8K | 30 44 | 26460 8 2.8 - ° -10~+80 |SC-20
MAC-2030-16K | 30 44 | 26460 5 42 = o -10~+80 [SC-20
MAC-2030-18K | 30 44 | 26460 3 6.0 - o -10~+80 [SC-20
MAC-2050-10K | 50 59 | 35280 | 30 2.0 = o -10~+80 |SC-20
MAC-2050-11K | 50 59 | 35280 | 30 2.0 - o -10~+80 |SC-20
MAC-2050-12K | 50 59 | 35280 | 15 28 = o -10~+80 [SC-20
MAC-2050-13K | 50 59 | 35280 8 3.8 - o -10~+80 [SC-20
MAC-2050-16K | 50 59 | 35280 5 5.0 = o -10~+80 |SC-20
MAC-2050-17K | 50 59 | 35280 3 6.8 - o -10~+80 |SC-20
MAC-1415 MAC-2030 MAC-2050
MAC-2020 Rosca
Opuesto Rosca Rosca Lado opuesto J
| ’_Zm Lado opuesto H | | Lado opuesto H
| A 2 RN 2
° - I ol {3 B o | sl
—J —J ——
LG F G F"ﬁ‘ G E *15¢
E Parrera B E |Carrera B E | Carrera B
A A A
MAC-K serie Dimensiones
Tipo porosidad fija
Modelo Rosca |08 A | B lc|p|leE | F |e|H|1]|g|Kk]|P
La serie MAC-K puede absorber (mm) ()
eficazmente la vibracion y el ruido | MAC-1415-6K |M14x1.5 15 | 956 | 694 |12 |4 |112 | 527| 2 |[19|5| — | —| 80
generado por el alto movimiento MAC-1415-TK |M14x1.0/1.5| 15 | 956 | 694 |12 |4 |[11.2 | 527] 2 |19|5| — | — | 80
y puede volver la energia cinética a2 000 21 TMo0x1 5 20 [1288 |93 |17.8| 5 158 | 745| 38|26 |7 | — | — | 170
en energia térmica y liberarla en el
aire. Por lo tanto, en cada accion, | MAC-2030-5K |M20x1.5 30 (1337 |86 [17.8] 5 [17.7 | 48 [21 |26 7 [182] 10| 185
puede detener el objeto firmemen- | MAC-2030-6K |M20x1.5 30 (133786 [17.8] 5 [17.7 | 48 |21 |26 7 [182] 10] 185
te. Cuando se selecciona nuestro MAC-2030-7K |M20x1.5 30 (1337 |8 |17.8|5 (17.7 | 48 (21 |26 |7 |18.2| 10| 185
amortiguador, la desventaja causa- [ MAC-2030-8K |M20x1.5 30 (133786 [17.8]5[17.7 | 48 [21 [26] 7 [182]10] 185
da por un mal amortiguador se pue-  FyAe 5030.16K [M20x1.5 30 |1465 | 97.8 [17.8] 5 [18 | 48 [32.8[ 26| 7 [18.2] 10| 205
de resolver de manera efectiva, en
consecuencia, se puede mejorar la | MAC-2030-18K [M20x1.5 30 [1465 | 978 [17.8] 5 [18 | 48 [32.8| 26| 7 [18.2] 10| 205
eficiencia de la maquina, se puede | MAC-2050-10K [M20x1.5 50 2218 [156 [17.8] 5 [15.8 [136.5] 4 [26 | 7 [18.2] 10| 250
aumentar la capacidad de produc- | MAC-2050-11K |M20x1.5 50 2218 [156 [17.8] 5 [15.8 [136.5] 4 |26 | 7 [18.2] 10| 250
cion y se puede alargar la vida util | MAC-2050-12K [M20x1.5 50 [221.8 |156 |17.8| 5 |15.8 [136.5| 4 | 26| 7 |18.2] 10 | 250
de la maquina. Todos los MAC-Ky  \AC.2050-13K [M20x1.5 50 2218|156 [17.8] 5 [15.8 [136.5] 4 |26 7 [18.2] 10| 250
(’;"A.CDS°” apropiados para sitios  Fy e 080 ek V20X 15 | 50 |2218 [156 |17.8| 5 |15.8 |1365] 4 | 26| 7 [18.2| 10| 250
e impacto de alta velocidad, los
extremos del dispositivo movil de MAC-2050-17K |M20x1.5 50 2218 [156 [17.8] 5 [15.8 [136.5] 4 |26 | 7 [18.2] 10| 250

carrera larga, y la mayoria de ellos
se utilizan para brazos de robots.
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MAC-S Autocompensacion

AMORTIGUADORES mindman
Especificaciones
C Max. Nm | Max. Nm Masa | Velocidad Sin (t:)on | 'fl'em;.)eratu'ra (tie Fijacion
Modelo drrera porciclo | porhora | efectiva |deimpacto [cabezal de cabezal | - funcionamiento anillo
(mm) 1" Nm) (Nm) | méx. (kg) | méx. (mis) | impacto | %€ () (S0)
-8 ’ P impacto | (Sin congelacion)
MAC-0806-S 6 3 7000 6 [0.3~25 o o -10~+80 | SC-08
MAC-1007-S 7 6 12400 12 |0.3~3.5 o o -10~+80 |SC-10
MAC-1210-S | 10 12 22500 22 |0.3~4.0 o o -10~+80 | SC-12
MAC-1412-S | 12 20 33000 40 [0.3~5.0 o o -10~+80 |SC-14
MAC-2015-S | 15 59 38000 120 |0.3~5.0 o o -10~+80 | SC-20
MAC-2525-S | 25 80 60000 180 |0.3~5.0 o o -10~+80 |SC-25
MAC-2725-S | 25 147 72000 | 270 |0.3~5.0 o o -10~+80 |SC-27
MAC-S series
| Rosca  Lado opuesto H
La serie MAC-S, en comparacion con la a
serie MAC, tiene menor longitud de ins- MAC-0806-S S 1—’_1 —
talacion, mayor frecuencia de uso, mayor MAC-1007-S OL
absorcion de energia, estructura de pro- J—H —
ducto mas segura y mayor seguridad. Es MAC-1210-S G F
aplicable a equipos de tamafio compacto o E_|Carrera| B
de pequefio espacio, y hay una ranura recta A
o borde fresado para facilitar la instalacion.
- - e Lado opuesto H
Ejemplo de aplicacion | Rosca
Uid dpd 'I'ndrpd lizant MAC-1412-S % Lado opuesto J
1da e Clll O deslizante MAC-2015-S . 7
MAC-2525-S ]
MAC-2725-S | F
E |Carrerg B
A
Dimensiones
Modelo | Rosca |33 A | B |c|D|E|F |G| H |1]| g P
(mm) (9)
MAC-0806-S | M8x1.0 6 | 552|406 | 6.6(29 | 86(336| 2 |11 3| — 17
MAC-1007-S | M10x1.0 7 | 62.6 | 47 8.6(3 8.6 (39 3 |127| 3 | — 28
MAC-1210-S |M12x1.0 | 10 | 71.3 | 525 (10.3|3 8.8 |44 3 |14 4 | — 32
MAC-1412-S (M14x15 | 12 | 902 |67 (12 |4 |[11.2|58 4 (19 5 (121 | 70
MAC-2015-S | M20x1.5 | 15 |1033 |73 [17.8|6 |[15.3|62 4 |26 7 (18 160
MAC-2525-S |M25x1.5 | 25 (136 |92 (22 [8 |19 (82 =32 9 (23 295
MAC-2725-S |M27x1.5 | 25 (143 |99 (22 [8 |19 |86 5 |32 6 |25 375
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MACD Autocompensacion

AMORTIGUADORES mindman
Especificaciones

Méx Nm | Max.Nm | M32 | veiocidad | sin N I e

Modelo GENEE por ciclo | por hora efec,tlva de impacto | cabezal de G| Wi s anillo

: ; ; de (°C)
(o (Nm) (Nm) max- | max. (m/s)| impacto |. . i (SC)
(kg) impacto | (Sin congelacion)

MACD-2030-1 | 30 45 55000 40 3.5 — o -10~+80 SC-20
MACD-2030-2 | 30 45 55000 80 2.0 - o -10~+80 SC-20
MACD-2030-3 | 30 45 55000 | 450 1.0 — o -10~+80 SC-20
MACD-2035-1 | 35 52 63000 40 815 — o -10~+80 SC-20
MACD-2035-2 | 35 52 63000 | 200 2.0 — o -10~+80 SC-20
MACD-2035-3 | 35 52 63000 | 450 1.0 — o -10~+80 SC-20
MACD-2050-1 | 50 60 68000 60 3.5 — o -10~+80 SC-20
MACD-2050-2 | 50 60 68000 | 210 2.0 — o -10~+80 SC-20
MACD-2050-3 | 50 60 68000 | 480 1.0 — o -10~+80 SC-20

MACD serie

Doble amortiguacion

Rosca
La serie MACD ha adoptado una estruc- | Lado opuesto H
tura de doble amortiguacion, y se instalan
diferentes efectos de amortiguacién en MACD-2035
ambos extremos. Es aplicable para zonas MACD-2030 0#* —— e 1 J[
de alta velocidad y se usa comunmente
para brazo de robot. Puede reducir el ruido E
y la vibracion de equipo para incrementar
considerablemente la velocidad de funcio- A
namiento del brazo de robot.

D
f
!

G F
Carrera

| Rosca Lado opuesto H
%i - 7
MACD-2050 ©} ﬂrf = )"
G - F -
E Carrera B Carrera
A
Dimensiones
Modelo Rosca |“®™@| A | B |c|p|E|F || n |[1]|FPe®
(mm) (9)
MACD-2030-1 | M20x1.5 | 30 |184.6| 123 (17.8| 6 [158| 44| 3 | 26 | 7 | 320
MACD-2030-2 | M20x1.5 | 30 |[184.6| 123 [17.8]| 6 [15.8] 44| 3 | 26 | 7 | 320
MACD-2030-3 | M20x1.5 | 30 |184.6| 123 [17.8] 6 [158] 44| 3 | 26 | 7 | 320
MACD-2035-1 | M20x1.5 | 35 (2246|123 (17.8] 5 [15.8| 42| 5 | 26 | 7 | 350
MACD-2035-2 | M20x1.5 | 35 [224.6|123 (17.8| 5 [15.8| 42| 5 | 26 | 7 | 350
MACD-2035-3 | M20x1.5 | 35 |[224.6| 123 [17.8] 5 [15.8] 42| 5 | 26 | 7 | 350
MACD-2050-1 | M20x1.5 | 50 |276.6| 145 [17.8] 6 [15.8[134] 3 | 26 | 7 | 470
MACD-2050-2 | M20x1.5 | 50 [276.6| 145 [17.8] 6 [15.8[134] 3 | 26 | 7 | 470
MACD-2050-3 | M20x1.5 | 50 |276.6| 145 |17.8]| 6 [15.8|134| 3 | 26 | 7 | 470
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MAD Ajustable

AMORTIGUADORES mindman

Especificaciones

. Max Nm | Max Nm | M352 [ veiocidad | sin e - Fijacion | .
Modelo arrera por ciclo | por hora efec,hva de impacto | cabezal de el funcmnan:lento anillo el
mm) [ Emy | nm) | ™ |max (mis)| impacto | %€ | €mP-CC) | gy | ()
(kg) impacto |(Sin congelacion)

(3 MAD-1410 10 20 | 25000 80| 3.0 o o -10~+80 |SC-14| —
MAD-1415 15 24 | 26000 100 | 3.0 o o -10~+80 |SC-14| —
MAD-1425 25 28 | 27500 140 | 3.0 o o -10~+80 |SC-14| —
MAD-1612 12 22 | 27500 130 | 3.0 o o -10~+80 = =
MAD-2016 16 28 | 27500 200 | 3.0 o o -10~+80 |SC-20| —
MAD-2020 20 34 | 29000 298 | 35 o o -10~+80 |SC-20| —
MAD-2025 25 39 | 30000 312 | 35 o o -10~+80 |SC-20| —
MAD-2050 50 69 | 52000 420 | 3.5 o o -10~+80 |SC-20| —
MAD-2525 25 85 | 54000 400 | 3.5 o o -10~+80 |SC-25| —
MAD-2530 30 95 | 60000 480 | 3.5 o o -10~+80 |SC-25| —
MAD-2540 40 100 | 80000 700 | 35 x o -10~+80 |SC-25| —
MAD-2550 50 120 | 90000 720 | 4.0 o o -10~+80 |SC-25 —
MAD-2580 80 150 | 120000 800 | 4.0 o o -10~+80 |SC-25| —
MAD-2725 25 85 | 54000 400 | 3.5 o o -10~+80 |SC-27| —
MAD-3625 25 150 | 81000 | 1400 | 3.0 x o -10~+80 |SC-36| F36
MAD-3650 50 | 300 |100000 | 2400 | 3.0 x o -10~+80 |SC-36| F36
MAD-4225 25| 260 [ 125000 | 3000 | 3.5 x o -10~+80 - F42
MAD-4250 50 | 500 |150000 | 4000 | 4.5 x o -10~+80 — F42
MAD-4275 75| 750 [ 180000 | 6000 | 4.5 x o -10~+80 - F42
MAD-64050 | 50 | 1200 | 150500 | 12727 1.5 x o -10~+80 - F64
MAD-64100 | 100 | 2400 | 200000 | 18181 1.5 x o -10~+80 - F64
MAD-64150 | 150 | 3600 | 250000 | 23636 1.5 x o -10~+80 — F64

Ejemplo de aplicacién
Robot “pick and place”

MAD serie
Ajustable
Opuesto

La serie MAD es de estructura ajustable : /Rosca :/‘ fado H
' m

Cuando se enfrentan con diferentes car- —
gas y diferentes velocidades de impacto,
las perillas de ajuste se pueden ajustar a
la escala adecuada para absorber perfec-
tamente la energia generada por el objeto. F

En comparacion a la serie MAC la serie E Carrerd B
MAD tiene mayor absorcion de energia 'y A

un alcance aplicable mayor.

oD

Dimensiones

Modelo | Rosca |3 A | B | c |p| E | F | H |1 |J]|k|P®

(mm) (9)
MAD-1410 |M14x1.0/15 | 10 |1097 | 885 |12 | 4 |12 ] 725]| 19 | 5 | — | — | 90
MAD-1415 |M4x10/15 | 15 |1282 102 |12 | 4 |12 |8 | 19 | 5 | — | — | 120
MAD-1425 | M14x10/15 | 25 |1532 |17 |12 | 4 |12 101 | 19 | 5 | — | — | 194
MAD-1612 |M16x1.015 | 12 | 997 | 765 |14 | 4 |12 ] 549] 19 | 6 | — | — | 200
MAD-2016 | M20x1520 | 16 |1483 |17 |17.8] 6 | 153|101 | 26 | 7 | — | — | 230
MAD-2020 | M20x15 20 |1523 (17 178 6 (153101 | 26 | 7 | = | = | 235
MAD-2025 | M20x15 25 |1573 (17 178 6 [153 101 | 26 | 7 | — | — | 240
MAD-2050 | N20x15 50 2393 [174 |17.8] 6 | 153|158 | 26 | 7 | — | = | 330
MAD-2525 |M25x1520 | 25 |1625 |185 |22 | 8 |19 |101 | 32 | 9 | — | — | 350
MAD-2530 |N25x1520 | 30 |1675 |1185 |22 | 8 |19 |101 | 32 | 9 | — | — | 365
MAD-2725 | M27x1530 | 25 |1625 |1185 |22 | 8 |19 |101 | 32 | 9 | — | — | 403
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MAD Ajustable

AMORTIGUADORES mindman
MAD-2540 . MAD-3625
o MAD-3650 Rosca
| Lado opuesto H
o | Lado opuesto H
s a
r T [ H H 8 |
°r d [ H ] o — —
G F | —
E Carrera B
A E_| Carrera_| G B
A
MAD-2550 MAD-4225
MAD-2580 MAD-4250
MAD-4275 Rosca
Rosca Lado opuesto H
| Lado opuesto H a I
Q Lado opuesto J |
= = m T
o I B o
o I | H J.
K K
—— F G F
E | Carrera B E Carrera B
A A
MAD-64050
MAD-64100
MAD-64150
| Lado opuesto H
Rosca = ﬁ Rosca
[a]
(@] ]lv
G F
E Carrera B
A
Dimensiones
Modelo Rosca |™@ A | B |c|D|E|F |G |H|1]|J]|Kk|P®
(mm) (9)
MAD-2540 | M25x1.5/2.0 40 (221.5|144.5|22 8137 |117 10 32 9 - | = 455
MAD-2550 | M25x1.5/2.0 50 |247 |178 22 8119 |100 — |32 9 [22.8| 11 455
MAD-2580 | M25x1.5/2.0 80 [343.5(244.5 |22 819 |100 — |32 9 |22.8| 11 585
MAD-3625 |M36x1.5 25 |184 |133 3551026 |103 |10 46 (15 = || = 955
MAD-3650 | M36x1.5 50 |247 |171 3551026 |134 |17 46 |15 — | — | 1100
MAD-4225 |M42x1.5 25 |186.5|127.5 (445 |12 |34 88 [28.5|50 [15 — | — [ 1280
MAD-4250 | M42x1.5 50 (241 (157 445112 (34 |117.5|1285|50 |15 — | — | 1490
MAD-4275 | M42x1.5 75 |1301.5|187.5 (445 |12 |39 (148 [285 |50 |15 — | — [ 1710
MAD-64050 | M64x2.0 50 |247.8|146 59 20 |51.8| 26 |24 76.2| 94| — | — | 4115
MAD-64100 | M64x2.0 100 |347.8|196 59 20 |51.8| 26 |24 76.2 | 9.4 — | — | 5280
MAD-64150 | M64x2.0 150 |467.8 (256 59 20 |61.8| 26 |24 76.2| 94| — | — | 6785
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SC Accesorios

AMORTIGUADORES

SC serie — collares de tope

mindman

Los collares de tope de los amortiguadores estan disponibles desde
M8x1.0 hasta M36x%1.5 y son adecuados para amortiguadores con o
sin cabezal de impacto. También se pueden utilizar para ajustar y fijar

la posicion.

Accesorios opcionales

Aplicable para

Modelo Dimensiones amortiguador modelo
SC-08 “| MAC-0806
MAC-1005
SC-10 “| MAC-1007
Coémo ajustar el anillo de fijacién | MAC-1210
sc-12
MAD-1210
—
X 20
(1 5 N =
Instalacion ‘ Posicionamiento de anillo de fijacion
"carrera | MAC-1412 MAD-1410
— | MAC-1415 MAD-1415
de | N SC-14 | | MAC-1416 MAD-1425
impacto |\\ : d ‘E MAC-1420
objeto |l=== - 27 MAC-1425
Posicionamiento de anillo de fijacién
MAC-2015 MAD-2020
. ) ) | MAC-2020 MAD-2025
Bridas - serie F SC.20 1 | MAC-2025 MAD-2050
Aplicable para | o | MAC-2030 MACD-2030
. . ; eso MAC-2050 MACD-2035
Model D rtiguad
oqQelo imensiones amr(;olgglli or (g) 35 MAC-2065 MACD-2050
5 16 <£>‘
B T MAC-2525 MAD-2525
b (D] MAC-3660 ©
F36 2 Ao MAD-3625 | 282 sc-25 3 o (A R Ege 2=t
T 14| ® MAD-3650 s MAC-2550 MAD-2540
Il R 9 | 2 i MAD-2550 MAD-2580
M36x1.5 28.5
2 =
( T7R) .
o [G-9 LD 2 1 | mac2725
F42 1S L A-lo MAD-4250 236 SC-27 3 MAD.2725
’ i MAD-4275 "
— ﬁ L £7) 45
M42x1.5 28.5
16 55
2 it L
( N
- & (D MAD-64050 © MAC-3660
F64 1048 1 ,ﬁg 2 MAD-64100 540 SC-36 3 i MAD-3625
. " MAD-64150 MAD-3650

©
o
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